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Historia zmian dokumentu

Wersja Data Zmiana Autor
V1.00 24.07.2013 Pierwsza wersja. Alper SULUN
V1.01 05.02.2013 Dodane Led i wyswietlacze Alper SULUN
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1. PREFERENCJE I OGOLNE BEZPIECZENSTWO

1.1. Zgodnaosé EMC
Produkt ten jest zgodny z:

— EN 61000-6-2 Normy ogdlne ochrony dla Srodowisk przemystowych,

— EN 61000-6-4 Normy ogdlne emisji w sSrodowiskach przemystowych,

— EN 55011 Dopuszczalne poziomy i metody pomiardw zaburzen radioelektrycznych
przemystowych, naukowych i medycznych (ISM) urzadzenia o czestotliwosci radiowe;j i

— EN 61000-3-12 Limity dla pradéw harmonicznych wytwarzanych przez sprzet podtgczony
do publicznych uktadéw niskonapieciowych z pragdem wejsciowym 16 Ai 75 A na faze

Z nastepujacymi warunkami instalacji:

e zainstalowanie dtawika sieciowego AC do wejscia zrddta zasilania napedu.

e zainstalowanie filtra RFI na wyjsciu silnika stuzgcego do napedu.

e 7 uzyciem kabli ekranowanych do silnika, rezystora hamowania i enkodera do pofaczen
zewnetrznych urzadzenia.

1.2. Zgodnos¢ EMC

Po wytgczeniu urzadzenia, nie dotykac ptyt elektronicznych lub podzespotéw do czasu
kiedy kondensatory zostang roztadowane (Min. 5 minut).

Nie wykonywaé podtgczenn do falownika kiedy zasilanie jest wtaczone. Nie sprawdzad
podzespotéw i oznaczen na ptytach elektronicznych kiedy urzadzenie nadal pracuje.

Upewnic¢ sie ze potgczenia sieciowe sg wykonane prawidtowo. L1, L2 i L3 sg zaciskami
wejsciowymi linii i U, Vi W nie mogg mie¢ zaburzonej kolejnosci. W przeciwnym przypadku
moze doj$¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Nie montowa rezystora hamulca na szafie sterowej. Rezystor hamulca musi bez
zamontowano pionowo poza szafg sterowa.

Nie umieszcza¢ urzadzenia w poblizu tatwopalnych obiektdw w celu zapobiegania
powstaniu pozaru.

Aby chroni¢ przed przegrzaniem, uszkodzeniem i pozarem urzadzenia upewnic sie,
ze srodowisko otaczajgce ma wystarczajacg wentylacje.

Nie przechowywad i uzywacé urzgdzenia w srodowiskach z ekstremalnymi cieptem, zimnem,
ekstremalng wilgotnoscig, wodg, zelazem i kurzem.

Konieczne jest, aby uzyty silnik miat izolacje uzwojenia, ktéra jest wykonana odpowiednio
do dziatania z falownikiem VVVF.

A\
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1.3. Prawa autorskie
Wtascicielem praw autorskich jest Arkel Elektrik Elektronik Tic. Ltd. Sti.

Nie jest dopuszczalne rozpowszechnianie instrukcji w catosci lub czesciach. Naruszenia bedg $cigane
i prowadzi¢ do odszkodowania.

2. PRZEGLAD

2.1. Opis ogolny
ARCODE jest nazwg nowego urzadzenia zaprojektowanego specjalnie dla dzwigéw. ,, ARCODE”
oznacza jedynie urzadzenia ARCODE, podczas gdy ,ARCODE System” oznacza kompletny system
dzwigowy zawierajacy ARCODE i kompatybilne urzadzenia peryferyjne przeznaczone specjalnie dla
Systemu ARCODE.

ARCODE ma gtéwnie 3 funkcje, ktére sg najbardziej wymaganymi podzespotami systemu dzwigu.
S3 nimi sterowanie diwigiem, naped gtéwnego silnika i ewakuacja systemu w przypadku
niespodziewanych warunkow utraty zasilania.

2.2. Kluczowe cechy
—  Wewnetrzny filtr EMI wejscia
—  Wewnetrzny dtawik DC
— Wewnetrzne przekazniki przetgczajgce dla ewakuacji
— Liczba pieter do 64
— Zakres predkosci do 4,0m/s
— Dziatanie w grupie do 8 dzwigow
— Okablowanie kabiny z szeregowa komunikacjg CANbus
— Okablowanie przystankowe z szeregowg komunikacjg CANbus lub rownolegtym potgczeniem
— Pozycjonowanie kabiny przez enkoder
— 2 niezaleznie obstugiwane wejscia kabiny
— Zdalne podtaczenie do ARCODE przez wpinany na wtyczke CANbus reczny zestaw
— Karta SD do wyrywania firmware i przechowywania danych
— Otwieranie drzwi przy dojezdzie z opcjonalnym modutem
—  Cyfrowy odczyt szybu
— Bezposredni przystanek
— Optymalizacja krzywej jazdy krotkiego przystanku
—  Wysoka doktadno$¢ zatrzymania
— Napiecie obwodu bezpieczenstwa 48-230VAC
— Tryb oszczedzania energii
— Programowalne wyjscia i wejscia
— Specjalne menu testowania dzwigu

2.3. Numer Modelu i Sprawdzenie Tabliczki Znamionowej
Tabliczka znamionowa ARCODE jest pokazana ponizej. Zarowno nazwa modelu, wskazniki wejs¢
i wyj$¢ mogg by¢ znalezione na tabliczce znamionowej jak i unikalny numer seryjny, ktéry definiuje
urzadzenie w Arkel.

Strona 6z 18
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A R co D E Integrated Elevator Control Unit AarRkKeL
Tiimlesik Asansor Kontrol Unitesi made in TURKEY

Model: 4B26A
Input / Giris: AC3PH 340-420 Vac / 50-60Hz
Qutput / Cikis: AC3PH 0-400 Vac / 0-100Hz 26A

geri o + qr lood ipin alan 3rm v Lem

Arkel Elektrik Elektronik Tic. Ltd. $ti. Serifali Mh.
Turker Cd. No: 59 34775 Umraniye, Istanbul - TURKIYE c €
@ info@arkel.com.tr @ +90 (216) 540 67 24 IP20

Nazwa modelu na danej tabliczce znamionowej moze by¢ wyrazony jak nastepuje

4B26A : 4 : 340-420VAC nominalnego napiecia zasilania
B : rozmiar obudowy B
26A: Maksymalny sterownik 26Amp

Ponizsza tabela zawiera podsumowanie mozliwosci napedowe i odmiany obudowy.

NAPIECIE ROZMIAR MOC SILNIKA NOMINALNY TYP MODELU
LINIOWE OBUDOWY kW(HP) PRAD WYJSCIA
5,5kW(7,5HP) 14A 4B14A
Rozmiar B 7,5kW(10HP) 17A 4B17A
11kW(15HP) 26A 4B26A
3 FAZY
340 -420 VAC 15kW(20HP) 35A 4C35A
Rozmiar C
22kW(30HP) 50A 4C50A
Rozmiar D 37kW(50HP) 75A 4D75A

2.4. Opcjonalne Piyty

2.4.1. Plyta ENCA
Jest to czytnik ARCODE enkodera absolutnego, ktory wspiera szeregowy protokot enkodera jak Endat,
Biss i SSI jak réwniez enkodery SINCOS.
Ptyta ta powinna by¢ zainstalowana jesli napedzana ma by¢ maszyna asynchroniczna.

2.4.1. Plyta ENCI
Ptyta ENCI jest uzyta do odczytu enkoderéw inkrementalnych z 3 sygnatami réznicowymi. Jesli uzyty
jest silnik asynchroniczny, to powinna zostac zainstalowana ta ptyta.

2.4.1. Plyta ENCI
Ptyta mostkowania drzwi jest uzyta do mostkowania obwodu bezpieczenstwa drzwi i utrzymuje
warunki bezpieczenstwa w przypadku kazdego ruchu dzwigu kiedy drzwi sg otwarte. Poziomowanie,
otwarcie drzwi przy dojezdzie wymagajg zainstalowanej tej wtasnie ptyty.

AYAVAVAY A
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Wersja: 1.01

2.5. Gtowne Wskazniki Jednostki

Punkt Obwodu
Bezpieczenstwa 120
Punkt Obwodu
Bezpieczenstwa 130

Punkt Obwodu

Wyswietlacz
7-segmentowy

Ruch Do Gory

Poziom Przystanku

Ruch Do Dotu

Bezpieczenstwa 140

Punkt Obwodu
Bezpieczenistwa 140P

CPU Aktywny

Nazwa Modelu

Jednostka gtdéwna zawiera 4 cyfrowy, 7-segmentowy wyswietlacz i 8 wskaznikow Led.

Pewne podstawowe informacje mogg by¢ uzyskane z wyswietlacza 7-segmentowego. Informacjg
moga by¢ wartos$¢ predkosci, numer pietra lub gtéwny stan jednostki ARCODE.

Dodatkowo ledy sg uzyte do wskazania stanu pragdu weztdw obwodu bezpieczeristwa jak réwniez
gtéwne ruchy. Wystepuje rdwniez wskaznik aktywnosci CPU.

Na etykiecie podana jest réwniez nazwa modelu.

3. INSTALACJA MECHANICZNA

3.1. Srodowiska Instalacji
Aby uzyska¢ maksymalny okres zywotnosci z optymalng wydajnoscig, zainstaluj ARCODE
w Srodowisku pasujgcym do specyfikacji ponizej.

Strefa Instalacji | Wewnatrz

Temperatura -10°C do +40°C (obudowa Typ 1 NEMA)

otoczenia -10°C do +50°C (obudowa IP00)
Niezawodno$¢ napedu zwieksza sie w S$rodowiskach bez szerokich wahan
temperatury.

Strona 8z 18
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Kidy uzywa sie sterownika w obudowie panelu, nalezy zainstalowa¢ wentylator
chtodzacy lub klimatyzator w tym obszarze, aby upewnic¢ sie, ze temperatura
powietrza wewnatrz obudowy nie przekracza okreslonych poziomow.

Wilgotnos¢

95% RH lub mniej i wolny od kondensacji

Temperatura -20 do + 60°C
Przechowywania
Otoczenie Zainstaluj sterownik w obszarze wolnym od:
e Mgty olejowej
e Opitkéw metalu, oleju, wody lub innych ciat obcych
e Radioaktywnych materiatow
e Materiatéw palnych (np. drewna)
e Szkodliwe gazy i ptyny
¢ Nadmierne wibracje
* Chlorki
e Bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
Wysokos¢
Wibracje
Orientacja Zainstaluj sterownik pionowo aby zachowa¢ maksimum efektdw chtodzacych

UWAGA: Unikanie umieszczenia sterownika peryferyjnych urzadzen, transformatoréw lub innych

elementéw elektronicznych w poblizu sterownika jak i wytworzone zaktdcenia mogg prowadzi¢ do

niewtasciwego dziatania. Jesli takie urzadzenia muszg by¢ uzyte w poblizu sterownika, nalezy podjg¢
odpowiednie kroki w celu izolacji sterownika od zaktécen.

UWAGA: Chroni¢ przed wpadnieciem do sterownika obcych ciat jak opitki metalu i kawatki
przewodéw podczas instalacji. Nieprzestrzeganie moze spowodowaé uszkodzenie sterownika.
Umiesci¢ tymczasowa pokrywe powyzej sterownika podczas instalacji. Usung¢ tymczasowg pokrywe
przez uruchomieniem, poniewaz pokrywa spowoduje zmniejszenia wentylacji i spowoduje
przegrzanie sterownika.

www.arkel.com.tr
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3.2. Wymiary Gabarytowe

3.2.1. Wymiary obudowy rozmiaru B
I T rme——

_\\ﬁ\]

372,50mm

257,50mm 194,75mm
-— -—

Mechanika rozmiaru B

Szerokosé x dtugosé x wysokosé (mm) 257,5x372,5x 194,75

Waga 9,5kg

3.2.2. Wymiary obudowy rozmiaru C

d
7
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Mechanika rozmiaru C

Szerokosé x dtugosé x wysokosé (mm) 257,5x472,5x 290

Waga 11,5kg

3.3. Orientacja Instalacji i Przestrzenie
ARCODE powinien by¢ zainstalowany w orientacji pionowej na solidnej powierzchni ktéra moze
unie$¢ ARCODE za pomocg 4 $rub i 4 nakretek. Zalecanymi srubami/nakretkami s metryczne 6,
a zalecang powierzchnig jest powierzchnia blachy stalowe;j.

ARCODE jest zgodny i certyfikowany z normami EN61000-XXX regulujgcymi EMC dla Europy.

Jednakze nalezy by¢ swiadomym tego, ze ARCODE jest wrazliwym na wysokie oddziatywanie
srodowiska elektromagnetycznego urzadzeniem i réwniez generuje pewne pola elektromagnetyczne
w otaczajacym obszarze. Tak wiec wysoko prgdowe przewody i przewody wrazliwych sygnatéw jak
przewody enkodera powinny by¢ zainstalowane w mozliwie duzej odlegtosci.

3.4. Opcjonalne Ptyty i Instalacja Karty SD

Aby zainstalowac opcjonalne ptyty nalezy postepowac zgodnie z nastepujgcymi krokami.

.....

Zdejmij pokrywe zaciskow e ———%

4 WAYAVAY,
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Zdejmij pokrywe opcjonalnych ptyt

Zainstaluj opcjonalng ptyte 4 sSrubami w 4 rogach.
| podtacz ptaski przewdd juz zainstalowany w ARCODE.

Umies¢ karte SD w jej miejscu docelowym

\/\Z/\Z\
: 3‘355; Strona 12z 18
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4. INSTALACJA ELEKTRYCZNA
4.1. Specyfikacje Techniczne
Sterownik
Nazwa modelu 4B14A 4B17A 4B26A
Optymalna moc | 5,5kW(7,5HP) 7,5kW(10HP) 11kW(15HP)
maszyny
Nom. Prad wyjsciowy | 14A 17A 26A
(Inom.)
Maks. Prad wyjsciowy | 28A 34A 52A
(<6s)
Rezystor hamulca (B,P) | 50Q / 1kwW 50Q / 1kW 400 / 1kwW

Zasilanie wejSciowe | AC 3 Faz., 320-420V, 50/60Hz
(L1,L2,L3)

Zasilanie wyjsciowe | AC 3 Faz., 0-400V, 0-100Hz
(L1,L2,L3)

Wbudowane filtry EMC

Dtawik DC
EMI / RFI Filter

Ewakuacja (ES1, ES2)

60-120VDC wejscie baterii zasilajgcych
220V AC wejscie pojedynczej fazy linii zasilajacej

Kontroler

Napiecie zasilania

24VDC (20-28VDC)

Zuzycie energii

?

Typ enkodera

HTL lub TTL, 500-4096 impulséw
Inkrementalny

ENCI (asynchroniczne)

Protokoty EnDat, SSI i
wspierane enkodery absolutne

ENCA (synchroniczne) SinCos,

Szeregowa
komunikacja

2 CANbus (szyb i kabina)
3 RS485 (2 Petny-Dupleks, 1 P6t-Dupleks)

Woyjscia przekaznikowe

4 programowalne wyjscia przekaznikowe (10A przy 250VAC, 10A przy
30vDC)
1 wyjscie przekaznikowe gtdwnego stycznika (10A przy 250VA, 10A przy
30VDC)

Wejscia sygnatowe

16 programowalnych wejs¢ (24VDC, 3mA uptywu)
Przetgczniki magnetyczne poziomdw pieter (ML1, ML2)

PTC Silnika

?

Woyjscia tranzystorowe

4 programowalne wyjscia tranzystorowe (otwarty kolektor Imaks: 200mA)

Mostkowanie drzwi

Ztacze ptyty mostkowania drzwi (zarezerwowane)

Chtodzenie

Wentylacja powietrzna i chtodnica aluminiowa

Obwdd
bezpieczenstwa

48-110-220VAC

Interfejs uzytkownika

4 cyfry, 7-segmentowy wyswietlacz i 8 LED wskaznikéw

Rejestrowanie

Dziennik na karcie SD

www.arkel.com.tr
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4.2. Boczne Padczenia Sterownika
ZACISKI ZASILANIA ARCODE

Rezystor
Hamulca
566 e g ESI ES2
Bl B [E [g[ | @ @
i o
el T
gl ! i
H_/ g o Baterie
T / UPS
3 Faz. WEBCIE AC - -

4.2.1. Podlaczenie Gléwnego Zasilania
Gtéwne 7Zrédto zasilania dla system diwigowego jest podtgczone do pierwszych 4 zaciskéw
w ARCODE. Zrédto zasilania musi by¢ 4 zytowe z trzema fazami i ziemig. Gruboéé zyt musi byé zgodna
z kalkulowanym maksymalnym przeptywem pradu przez przewdd. Dodatkowo przewody fazowe
powinny by¢ podfagczone do ARCODE bezposrednio, bez zadnych ztgczy. Aby zapobiegaé emisji
z przewodu z przewodu zasilajgcego, nalezy uzy¢ ekranowanego przewodu.

Filtr EMC i przefaczniki liniowe sg juz wbudowane w urzadzenie ARCODE. Nie jest konieczne uzycie
zewnetrznego filtra.

4.2.2. Podlaczenie Silnika
Podtaczenie silnika do ARCODE powinno by¢ bezposrednim potgczeniem bez zadnych ztaczy.
Dodatkowo musi by¢ uzyty ekranowany przewdd o wystarczajgcej zdolnosci przeniesienia pradu.
Przy doborze grubosci przewodu nalezy odnosié¢ sie do norm miedzynarodowych.

4.2.3. Podlaczenie Rezystora Hamulca
Odpowiedni rezystor hamulca musi by¢ podtgczony do zaciskow.

4.2.4. Podlaczenie Zasilania Awaryjnego
Dla warunkéw utraty zasilania mozliwe jest uzycie zasilania awaryjnego przez te zaciski. Zasilanie
awaryjne moze mie¢ 60V DC (5 x 12 baterii) lub urzagdzenie UPS (220V AC), ktdre sg zdolne zasili¢
silnik. Przetgczniki podtaczenia zasilania awaryjnego sg zainstalowane w ARCODE, wiec zewnetrzne
przetgczniki nie s3 wymagane.

4.2.5. Podlaczenie Enkodera
ARCODE wspiera rézne typy enkodera mozliwe do znalezienia na rynku. Dla silnikow
asynchronicznych, enkodery inkrementalne, ktére sg optacalne, sg wystarczajgce, podczas gdy
enkodery absolutne sg wymagane dla silnikéw synchronicznych.

Enkodery sg bardzo wrazliwymi na zaktécenia elektromagnetyczne urzadzeniami. Z tego powodu
przewody enkodera sg ekranowane. Podczas rozprowadzania przewoddw enkodera nalezy zwrdci¢
uwaga na wystarczajgcg odlegtosé od przewoddow wysokoprgdowych.

Przed podfaczeniem enkodera do ARCODE, nalezy sprawdzi¢ instrukcje uzytkownika producenta
enkodera dla prawidtowe] pozycji sygnatow, nazw i kolorow.
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4.2.5.1.  Plyta Enkodera Inkrementalnego

PLYTA ENKODERA INKREMENTALNEGO

15 15V DC Zrédto zasilania dla Enkodera
5V DC Zrédto zasilania dla Enkodera
0 Masa dla zasilania Enkodera
JP
A Sygnat inkrementalny kanat A dodatni
A Sygnat inkrementalny kanat A ujemny
B Sygnat inkrementalny kanat B dodatni
B Sygnat inkrementalny kanat B ujemny
Z Sygnat inkrementalny kanat Z dodatni
z Sygnat inkrementalny kanat Z ujemny
NC Brak podfaczenia
4.2.5.1.  Ptyta Enkodera Absolutnego
PLtYTA ENKODERA ABSOLUTNEGO

15 5 0 JpP A A B B 171 I C C D D CL CL DA DA

[El [l €] [§] [l [l [E [ [ [ 0] [€] €] [©] B [ [9] [S]
15 15V DC Zrédto zasilania dla Enkodera

5V DC Zrédto zasilania dla Enkodera
Masa dla zasilania Enkodera

Inkrementalny sygnat A dodatni

Inkrementalny sygnat A ujemny

Inkrementalny sygnat B dodatni

Inkrementalny sygnat B ujemny

Inkrementalny sygnat Z (indeks) dodatni
Inkrementalny sygnat Z (indeks) ujemny

Analogowy Inkrementalny sygnat A dodatni
Analogowy Inkrementalny sygnat A ujemny
Analogowy Inkrementalny sygnat B dodatni
Analogowy Inkrementalny sygnat B ujemny

Absolutna pozycja szeregowego kanatu zegara dodatni
Absolutna pozycja szeregowego kanatu zegara ujemny
Absolutna pozycja szeregowego kanatu danych dodatni
Absolutna pozycja szeregowego kanatu danych ujemny

U|U olo|olo|oloNIN|ml|lw | > > |5 |o|wv
)>)>l_l_
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4.3. Boczne Paodczenia Kontrolera
Boczne podtgczenia sterownika ARCODE s3g zgrupowane na 2 ptytach. Pierwsza ptyta nazywa sie ptytg
10, ktdra jest ptytg cérka znajdujacy sie na gtdwnej ptycie CPU (procesorowej). Plyta ta zawiera
programowalne wejscia, programowalne wyjscia tranzystorowe, porty komunikacji szeregowej
i wejécie termostatu silnika. Druga ptyta nazywa sie ptyta CPU (procesorowg). Ptyta ta zawiera
wejscie zrodta zasilania funkcji sterownika, sie¢ CANbus, ktéra biegnie do szybu i kabiny, pewne
przekazniki programowalne, potaczenia przekaznikdw magnetycznych, ktére sg uzyta do okreslenia

strefy drzwi i potgczenia obwodu bezpieczenstwa.

PIL P1 PI. PI PI PIL PI PI PIL PI PI PI PI PI PI PI
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
FERNEEERNEREEEE BB -

A B A B C D
el [© [ [
PT "l'll TIE
: ' 1 ]
Sin bl b o Lo
: ' ' ' §
] r—
e
| ] | | 1 1 1
BN N S
.—.I _\I .—.I H\ A =1 =1 ]
g 2 g 8! POLDUPLEKS POLACZENIA  =! I T B
POLACZENIA WEJ $¢ PROGRAMOWALNYCH SZEREGORWE  PELNY PROGRAMOWALNE  POLACZENIA
RS48E DUPLEKS WYJSCIA TERMOSTATU
TRANZYSTOROWE  SILNIKA
106 10040 & 5 S 5 T&T Tg MLIML2 16A 120 130 140 140P 10B
6 6 @ 6 s Gl B B B 6 6 § ENeRcEcECNE
: ! 4 i b NOCOMNO NOCOMNOCOMNOCOM | | i \ | | ' '
BOE R R PRI PR2 PR3 PR4 RP Lo R A
] 1 1 ] I I 1 | ] \ H H i H H ' H
A RS S A N [ (R
i 1 i i | 0 i i i ! ! ' ! ' L ‘ !

ZRODLO o d Hf—/ \ ~ A L H_/

ZASILANIA ,
SZYB KABINA  PEENY PROGRAMOWALNE ~ PRZEKAZNIK  PRZELACZNIKI PLACZENIA
STEROWNIKA ) ;
CANBUS DUPLEKS PRZEKA ZNIKI GLOWNEGO  MAGNETYCZNE  OBWODU
RS48¢ STYCZNIKA BEZPIECZE NSTWA
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4.3.1. Podlaczenie Obwodu Bezpieczenstwa
Kontakty drzwi w obwodzie bezpieczeristwa muszg by¢ podtagczone do ARCODE z dwdch powoddw.
Pierwszy to monitoring kontaktow obwodu bezpieczenstwa drzwi i drugi to mostkowanie kontaktow
drzwi przy poziomowaniu lub otwarciu przy dojezdzie. Zaciski te sg w petni izolowane i mogg dziataé
z obwodami bezpieczenstwa 220AC lub 48VAC.

Do funkcji mostkowania drzwi powinna zostac zainstalowana opcjonalna ptyta mostkowania drzwi.
Wszystkie sygnaty do ptyty mostkowania drzwi sg prowadzone wewnetrznie.

140

T —— 7
| ARCODE |
| I — o | !
| |
| I R4 SR SR SR A5 : I
2ol 12 L0 ot A g 140 | 14p
4 i -+ T
I | 1400 | 140P 1I'1d|:i|=‘
| S |
& __ —
5520 5821
SF1 SF2 S0 s-K1 52 S4Hn 9 @
120 130 115 K42 Kt KB1 kB2
~—F —F ~—F ~—F ~—F ~—F - -l g
Kontakty drzwi przystankowych Rygle drzwi przystankowych Kontakt drzwi Kontakt drzwi
kabinowych A kabinowych B

4.3.2.

Wejscia Przelgcznikow Magnetycznych ML1-ML2

Magnetyczne przetgczniki do wykrywania stref drzwi sg podtgczone do tych wejsc.

Wejscia te sg

rowniez zaprojektowane w izolowanej strukturze.

4.3.3. Podlaczenie CANbus
ARCODE zawiera pofaczenia 2 oddzielnych sieci Can bus. Jedna sie¢ Can bus jest uzyta do sterowania
i zasilania kaset wezwan przystankowych LOP poza szybem, podczas gdy druga jest uzyta do
sterowaniami funkcji kabiny.

4.3.4. Szeregowe PortyRS485
Wystepujg 3 szeregowe porty RS485, zaprojektowane w gtéwnym systemie ARCODE. 2 porty

szeregowe: 1 pot dupleks i 1 petny dupleks znajdujg sie na ptycie 10, podczas gdy szeregowy port 1
petny dupleks znajduje sie na gtéwnej ptycie CPU (procesorowej).

Port szeregowy po6t dupleks na ptycie 10 jest zarezerwowany do funkcji komunikacji w grupie,
podczas gdy pozostate sg zarezerwowane do uzycia w przysztosci. Parametry do tych linii komunikacji
szeregowej sg zalezne od aplikacji i nie sg zdefiniowane do zadnych wartosci domysinych.
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4.3.5. Polaczenia Wejs¢ Programowalnych
ARCODE ma 16 logicznych wejs¢, ktérych funkcje s programowalne. Kazde wejscie jest
zaprojektowane w optycznie izolowanej technologii, a obwdd odniesienia dla kazdej linii wejscia jest
zaprezentowany ponizej dla prawidtowego uzycia.

CPU_5V} AN

10K
PIN — hAAd
WEJSCIA N:’ 6K l—

— N I DO
’:" 1 > WEWNETRZNYCH

—

N o OBWODOW
6K8
LEDS L
I0_GND CPU_GND
4.3.6. Programowalne WyjS$cia Tranzystorowe

ARCODE ma 4 otwarte wyjscia zbiorcze ktdrych funkcje sg programowalne. Kazde wyjscie jest
zaprojektowane w optycznie izolowanej technologii i ma limit prgdu 200mA, ktéry jest zapewniony
z PTC. Obwadd odniesienia dla kazdej linii wyjscia jest zaprezentowany ponizej dla prawidtowego

uzycia.
ol BCPS3 E
|
3/ PTCT OBWODY
ZEWNETRZNE
K9
b A
3 Y
36Ks N
SYGNAL
STEROWY
—KBCSI? S6KS
1 10 GND
10 GND
4.3.1. Programowalne Polaczenia Przekaznikowych

Wystepuje 5 programowalnych wyjs¢ przekaznikowych w formie stykdéw beznapieciowych. Funkcja
jednego przekaznika jest przypisana do gtéwnego stycznika jazdy, podczas gdy inne sg wolne do
programowania.

Oba przekazniki PR1 i PR4 majg 1 wspdlny i 1 normalnie otwarty styk kontaktu, podczas gdy PR2 i PR3
dzielg ten sam wspdlny sygnat. Kontakty te majg zdolnos¢ sterownia napieciem 250VAC i przeptywem
natezenia pradu 10 amp.

4.3.2. Polaczenia Termostatu Silnika
ARCODE jest wyposazony w specjalne wejscie dla termostatu silnika, ktéry jest monitorowany stale
w celu ochrony silnika.
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